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ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА

Рабочая  программа  внеурочной  деятельности  «Робототехника)»  предназначена  для 
начинающих и не требует специальных входных знаний. Занятие программы проводятся со 
следующими робототехническими наборами: КЛИК (DIGIS), Образовательным набором по 
электронике,  электромеханике  и  микропроцессорной  технике  «Конструктор 
программируемых  моделей  инженерных  систем.  Расширенный  набор»,  Образовательным 
комплектом  на  базе  учебного  манипулятора  DOBOT  Magician  с  системой  технического 
зрения DM-EV-R2, образовательным робототехническим комплектом «СТЕМ Мастерская». 
Робототехнический набор КЛИК предназначен для изучения основ робототехники, деталей, 
узлов  и  механизмов,  необходимых  для  создания  робототехнических  устройств. 
Образовательный  набор  по  электронике,  электромеханике  и  микропроцессорной  технике 
«Конструктор  программируемых  моделей  инженерных  систем.  Расширенный  набор» 
предназначен  для  занятий  по  электронике  и  схемотехнике  с  целью  изучения  наиболее 
распространенной элементной базы, применяемой для инженерно-технического творчества 
учащихся  и  разработки  учебных моделей  роботов.  Набор позволяет  проведение  учебных 
занятий  по  изучению  основ  мехатроники  и  робототехники,  практического  применения 
базовых  элементов  электроники  и  схемотехники,  а  также  наиболее  распространенной 
элементной базы и основных технических решений,  применяемых при проектировании и 
прототипировании  различных  инженерных,  кибернетических  и  встраиваемых  систем. 
Образовательный комплект  на  базе  учебного манипулятора  DOBOT Magician  с  системой 
технического  зрения  содержит  учебный манипулятор  DOBOT Magician,  представляющий 
собой  многофункциональный  настольный  манипулятор  с  комплектом  сменных  рабочих 
инструментов, благодаря которым DOBOT Magician обладает возможностью перемещения 
предметов, трехмерной печати, лазерной гравировки, письма и рисования. Образовательный 
набор  для  изучения  многокомпонентных  робототехнических  систем  и  манипуляционных 
роботов  "Образовательный  робототехнический  комплект  "СТЕМ  Мастерская". 
Расширенный"  предназначен  для  изучения  основ  разработки  и  конструирования  моделей 
про-мышленных  манипуляционных  роботов  различного  типа  и  автономных  мобильных 
роботов.  В  состав  комплекта  входят  сервомодули,  представляющие  собой  модели 
промышленных  автоматизированных  приводов  со  встроенной  системой  управления. 
Применение данного типа сервомодулей позволяет разрабатывать модели манипуляционных 
роботов с различными типами кинематической схемы, обладающих высокой точностью и 
динамикой  движения.  Содержание  программы  направлено  на  формирование  у  детей 
начальных  научнотехнических  знаний,  профессионально-прикладных  навыков  и  создание 
условий для социального, культурного и профессионального самоопределения, творческой 
самореализации личности ребенка в окружающем мире.

Цели
развитие  творческих  способностей  обучающихся  в  процессе  создания  роботов 

средствами конструирования, программирования и проектной деятельности.
Задачи
- познакомить  обучающихся  с  конструкторами  КЛИК,  КПМИС,  манипулятором 

DOBOT Magician: деталями, устройствами, механизмами и средами программирования;
- сформировать  навыки  творческой  проектной  деятельности  (создание  проекта, 

подготовка  презентации  и  защита  проекта)  с  целью  участия  в  соревнованиях  по 
робототехнике;

- развивать умения учебного сотрудничества, коммуникации и рефлексии;
- способствовать  освоению  и  принятию  обучающимися  общественно  признанных 

социальных норм в культуре поведения, общения, отношения к базовым ценностям.



ПЛАНИРУЕМЫЕ  РЕЗУЛЬТАТЫ  ОСВОЕНИЯ  КУРСА  ВНЕУРОЧНОЙ 
ДЕЯТЕЛЬНОСТИ 

ЛИЧНОСТНЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ
демонстрация обучающимися устойчивого интереса к техническому моделированию и 

робототехнике, мотивированное участие в соревнованиях, конкурсах и проектах, устойчивое 
следование в поведении социальным нормам и правилам межличностного общения, навыки 
сотрудничества в разных ситуациях, уважительное отношение к труду.

МЕТАПРЕДМЕТНЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ
Познавательные:
Умение  определять  понятия,  создавать  обобщения,  устанавливать  аналогии, 

устанавливать  причинно-следственные  связи,  строить  логическое  рассуждение  и  делать 
выводы. 

Обучающийся сможет:
• выстраивать логическую цепочку;
• излагать полученную информацию, интерпретируя ее в контексте решаемой задачи;
• самостоятельно указывать на информацию, нуждающуюся в проверке, предлагать и 

применять способ проверки достоверности информации;
• вербализовать эмоциональное впечатление, оказанное на него источником;
 Умение создавать, применять и преобразовывать знаки и символы, модели и схемы для 

решения учебных и познавательных задач. 
Обучающийся сможет:
• строить модель/схему на основе условий задачи и/или способа ее решения;
• создавать  вербальные,  вещественные  и  информационные  модели  с  выделением 

существенных  характеристик  объекта  для  определения  способа  решения  задачи  в 
соответствии с ситуацией;

• преобразовывать модели;
• строить  схему,  алгоритм  действия,  исправлять  или  восстанавливать  неизвестный 

ранее алгоритм на основе имеющегося знания об объекте, к которому применяется алгоритм;
Формирование  и  развитие  экологического  мышления,  умение  применять  его  в 

познавательной, коммуникативной, социальной практике и профессиональной ориентации. 
Развитие  мотивации  к  овладению  культурой  активного  использования  словарей  и 

других поисковых систем. Обучающийся сможет:
• определять необходимые ключевые поисковые слова и запросы;
• осуществлять взаимодействие с электронными поисковыми системами, словарями;
• формировать множественную выборку из поисковых источников для объективизации 

результатов поиска;
• соотносить полученные результаты поиска со своей деятельностью.
Коммуникативные:
Умение  организовывать  учебное  сотрудничество  и  совместную  деятельность  с 

учителем и сверстниками; работать индивидуально и в группе: находить общее решение и 
разрешать конфликты на основе согласования позиций и учета интересов; формулировать, 
аргументировать и отстаивать свое мнение. 

Обучающийся сможет:
• определять возможные роли в совместной деятельности;
• играть определенную роль в совместной деятельности;
• принимать позицию собеседника,  понимая позицию другого,  различать в его речи: 

мнение (точку зрения), доказательство (аргументы), факты;
• определять  свои  действия  и  действия  партнера,  которые  способствовали  или 

препятствовали продуктивной коммуникации;



• строить позитивные отношения в процессе учебной и познавательной деятельности;
• корректно  и  аргументированно  отстаивать  свою  точку  зрения,  в  дискуссии  уметь 

выдвигать  контраргументы,  перефразировать  свою  мысль  (владение  механизмом 
эквивалентных замен);

• критически  относиться  к  собственному  мнению,  с  достоинством  признавать 
ошибочность своего мнения (если оно таково) и корректировать его;

• предлагать альтернативное решение в конфликтной ситуации;
• выделять общую точку зрения в дискуссии;
• договариваться о правилах и вопросах для обсуждения в соответствии с поставленной 

перед группой задачей;
• организовывать  учебное  взаимодействие  в  группе  (определять  общие  цели, 

распределять роли, договариваться друг с другом и т. д.);
• устранять  в  рамках  диалога  разрывы  в  коммуникации,  обусловленные 

непониманием/неприятием со стороны собеседника задачи, формы или содержания диалога. 
Умение  осознанно  использовать  речевые  средства  в  соответствии  с  задачей 

коммуникации для выражения своих чувств,  мыслей и потребностей для планирования и 
регуляции  своей  деятельности;  владение  устной  и  письменной  речью,  монологической 
контекстной речью. 

Обучающийся сможет:
• определять задачу коммуникации и в соответствии с ней отбирать речевые средства;
 • отбирать и использовать речевые средства в процессе коммуникации с другими 

людьми (диалог в паре, в малой группе и т. д.);
• представлять  в  устной  или  письменной  форме  развернутый  план  собственной 

деятельности;
• соблюдать нормы публичной речи, регламент в монологе и дискуссии в соответствии 

с коммуникативной задачей;
• высказывать и обосновывать мнение (суждение) и запрашивать мнение партнера в 

рамках диалога;
• принимать решение в ходе диалога и согласовывать его с собеседником;
• делать оценочный вывод о достижении цели коммуникации непосредственно после 

завершения коммуникативного контакта и обосновывать его.
Регулятивные
Умение самостоятельно определять  цели обучения,  ставить и  формулировать  новые 

задачи  в  учебе  и  познавательной  деятельности,  развивать  мотивы  и  интересы  своей 
познавательной деятельности. 

Обучающийся сможет:
• анализировать существующие и планировать будущие образовательные результаты;
• идентифицировать собственные проблемы и определять главную проблему;
• выдвигать версии решения проблемы, формулировать гипотезы, предвидеть конечный 

результат;
• ставить  цель  деятельности  на  основе  определенной  проблемы  и  существующих 

возможностей;
• формулировать  учебные  задачи  как  шаги  достижения  поставленной  цели 

деятельности;
• обосновывать целевые ориентиры и приоритеты ссылками на ценности, указывая и 

обосновывая логическую последовательность шагов.
 Умение  самостоятельно  планировать  пути  достижения  целей,  в  том  числе 

альтернативные,  осознанно выбирать наиболее эффективные способы решения учебных и 
познавательных задач. 

Обучающийся сможет:



• определять  необходимые  действие(я)  в  соответствии  с  учебной  и  познавательной 
задачей и составлять алгоритм их выполнения;

• обосновывать  и  осуществлять  выбор  наиболее  эффективных  способов  решения 
учебных и познавательных задач;

• определять/находить,  в  том  числе  из  предложенных  вариантов,  условия  для 
выполнения учебной и познавательной задачи;

• выбирать из предложенных вариантов и самостоятельно искать средства/ресурсы для 
решения задачи/достижения цели;

• описывать свой опыт, оформляя его для передачи другим людям в виде технологии 
решения практических задач определенного класса;

Умение  соотносить  свои  действия  с  планируемыми  результатами,  осуществлять 
контроль  своей  деятельности  в  процессе  достижения  результата,  определять  способы 
действий в рамках предложенных условий и требований, корректировать свои действия в 
соответствии с изменяющейся ситуацией. 

Обучающийся сможет:
• определять  совместно  с  педагогом  и  сверстниками  критерии  планируемых 

результатов и критерии оценки своей учебной деятельности;
• систематизировать  (в  том  числе  выбирать  приоритетные)  критерии  планируемых 

результатов и оценки своей деятельности;
• оценивать  свою  деятельность,  аргументируя  причины  достижения  или  отсутствия 

планируемого результата;
• работая  по  своему  плану,  вносить  коррективы в  текущую деятельность  на  основе 

анализа  изменений  ситуации  для  получения  запланированных  характеристик 
продукта/результата;

Владение основами самоконтроля, самооценки, принятия решений и осуществления 
осознанного выбора в учебной и познавательной деятельности. 

Обучающийся сможет:
• наблюдать и анализировать собственную учебную и познавательную деятельность и 

деятельность других обучающихся в процессе взаимопроверки;
• соотносить  реальные  и  планируемые  результаты  индивидуальной  образовательной 

деятельности и делать выводы;
• принимать решение в учебной ситуации и нести за него ответственность;
• самостоятельно определять причины своего успеха или неуспеха и находить способы 

выхода из ситуации неуспеха.

ПРЕДМЕТНЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ
Знание
основных понятий, используемых в робототехнике (микрокомпьютер, датчик, сенсор, 

порт, разъём, ультразвук, USB-кабель, интерфейс, иконка, программное обеспечение, меню, 
подменю, панель инструментов);

видов  конструкций  (однодетальные  и  многодетальные,  неподвижное  соединение 
деталей);

конструктивных особенностей различных моделей, сооружений и механизмов;
основных приёмов конструирования роботов и управляемых устройств;
технологической последовательностиь изготовления несложных конструкций;
интерфейса программного обеспечения;
правил безопасного поведения и гигиены при работе с компьютером.
Умение:
определять, различать и называть детали конструктора;
самостоятельно определять количество деталей в конструкции моделей;



создавать реально действующие модели роботов при помощи специальных элементов 
по разработанной схеме, по собственному замыслу;

создавать  программы  на  компьютере  для  различных  роботизированных  устройств, 
корректировать программы при необходимости;

демонстрировать технические возможности роботов;
самостоятельно  решать  технические  задачи  в  процессе  конструирования  роботов 

(планирование  предстоящих  действий,  самоконтроль,  применять  полученные  знания, 
приёмы  и  опыт  конструирования  с  использованием  специальных  элементов  и  других 
объектов).

СОДЕРЖАНИЕ КУРСА ВНЕУРОЧНОЙ ДЕЯТЕЛЬНОСТИ 
1. Вводное занятие.
Показ  презентации  «Образовательная  робототехника  с  конструктором  КЛИК». 

Планирование работы на учебный год. Беседа о технике безопасной работы и поведении в 
кабинете  и  учреждении.  Вводный  и  первичный  инструктаж  на  рабочем  месте  для 
обучающихся.

2. Изучение состава конструктора КЛИК.
2.1. Конструктор КЛИК и его программное обеспечение.
Знакомство с перечнем деталей, декоративных и соединительных эле-ментов и систем 

передвижения.  Ознакомление  с  примерными  образцами  изделий  конструктора  КЛИК. 
Просмотр  вступительного  видеоролика.  Беседа:  «История  робототехники  и  её  виды». 
Актуальность  применения  роботов.  Конкурсы,  состязания  по  робототехнике.  Правила 
работы  с  набором-конструктором  КЛИК  и  программным  обеспечением.  Основные 
составляющие  среды  конструктора.  Сортировка  и  хранение  деталей  конструктора  в 
контейнерах набора. Тестовое практическое творческое задание. Формы и виды контроля: 
Входной контроль знаний на начало учебного года. Тестирование. Оценка качества теста и 
изделий.

2.2. Основные компоненты конструктора КЛИК.
Изучение  набора,  основных  функций  деталей  и  программного  обеспечения 

конструктора  КЛИК.  Планирование  работы  с  конструктором.  Электронные  компоненты 
конструктора. Начало работы.

2.3. Сборка робота на свободную тему. Демонстрация.
Сборка  модулей  (средний  и  большой  мотор,  датчики  расстояния,  цвета  и  силы). 

Изучение  причинно-следственных  связей.  Сборка  собственного  робота  без  инструкции. 
Учим роботов двигаться. Демонстрация выполненной   работы. Взаимооценка, самооценка.

3. Изучение моторов и датчиков.
3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами.
Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид моторов. Конструирование экспресс-

бота. Понятие сервомотор. Устройство сервомотора. Порты для подключения сервомоторов. 
Положительное  и  отрицательное  движение  мотора.  Определение  направления  движения 
моторов. Блоки «Большой мотор» и «Средний мотор». Выбор порта, выбор режима работы 
(выключить, включить, включить на количество секунд, включить на количество градусов, 
включить на количество оборотов), мощность двигателя. Выбор режима остановки мотора. 
Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.

3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Понятие  «датчик  расстояния»  и  их  виды. 

Устройство датчика расстояния и принцип работы. Выбор порта и режима работы. Сборка 
простых конструкций с датчиками расстояний.

 



Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.
3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета.
Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид. Режим измерения. Режим сравнения. 

Режим ожидания.  Изменение в блоке ожидания.  Работа блока переключения с проверкой 
состояния датчика касания. Сборка про-стых конструкций с датчиком касания. Презентация 
работы.  Взаимооценка,  самооценка.  Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Датчик  цвета 
предмета.  Внешний  вид  датчика  и  его  принцип  работы.  Междисциплинарные   понятия: 
причинно- следственная связь.  Изучение режимов работы датчика цвета.  Сборка простых 
конструкций с датчиками цвета. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.

4. Конструирование робота.
4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по инструкции.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Изучение  механизмов.  Первые  шаги.  Зубчатые 

колеса. Промежуточное зубчатое колесо. Коронные зубчатые колеса. Понижающая зубчатая 
передача.  Повышающая  зубчатая  передача.  Шкивы  и  ремни.  Перекрестная  ременная 
передача.  Снижение,  увеличение  скорости.  Червячная  зубчатая  передача,  кулачок,  рычаг. 
Сборка  простых  конструкций  по  инструкции.  Презентация  работы.  Взаимооценка, 
самооценка.

4.2. Конструирование простого робота по инструкции.
Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Сборка робота по инструкции. 

Разбор готовой программы для робота. Запуск робота на соревновательном поле. Доработка. 
Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.

4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Разбор  инструкции.  Обсуждение  с  учащимися 

результатов  работы.  Актуализация  полученных  знаний  раздела  3.  Сборка  различных 
механизмов  с  участием  двигателей  и  датчиков  по  инструкции.  Презентация  работы. 
Взаимооценка, самооценка.

Тема 4.4. Конструирование робота-тележки.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Разбор  инструкции.  Обсуждение  с  учащимися 

результатов  работы.  Сборка  простого  робота-тележки.  Улучшение  конструкции  робота. 
Обсуждение  возможных  функций,  выполняемых  роботом-тележкой.  Презентация  работы. 
Взаимооценка, самооценка.

5. Создание простых программ через меню контроллера.
5.1 Понятие «программа», «алгоритм». Написание простейших программ для робота по 

инструкции.  Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Алгоритм  движения  робота  по  кругу, 
вперед-назад, «восьмеркой» и пр. Написание программы по образцу для движения по кругу 
через меню контроллера. Запуск и отладка программы. Написание других простых программ 
на  выбор  учащихся  и  их  самостоятельная  отладка.  Презентация  работы.  Взаимооценка, 
самооценка.

5.2 Написание программ для движения робота через меню контроллера.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Характеристики  микрокомпьютера  КЛИК. 

Установка  аккумуляторов  в  блок  микрокомпьютера.  Технология  подключения  к 
микрокомпьютеру (включение и выключение, загрузка и выгрузка программ, порты USB, 
входа  и  выхода).  Интерфейс  и  описание  КЛИК  (пиктограммы,  функции,  индикаторы). 
Главное меню микрокомпьютера (мои файлы, программы, испытай меня, вид, настройки). 
Создание  пробных  программ  для  робота  через  меню  контроллера.  Презентация  работы. 
Взаимооценка, самооценка.

6. Знакомство со средой программирования КЛИК.
6.1. Понятие «среда программирования», «логические блоки».
Понятие  «среда  программирования»,  «логические  блоки».  Показ    написания 

простейшей программы для робота. Интерфейс программы КЛИК и работа с ним. Написание 



программы для  воспроизведения  звуков  и  изображения по образцу.  Презентация работы. 
Взаимооценка, самооценка.

6.2. Интерфейс среды программирования КЛИК и работа с ней.
Общее знакомство с интерфейсом ПО. Самоучитель.  Панель инструментов. Палитра 

команд.  Рабочее  поле.  Окно  подсказок.  Окно  микрокомпьютера  КЛИК.  Панель 
конфигурации.

6.3. Написание программ для движения робота по образцу.
Запуск и отладка программ.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Понятие  «синхронность  движений»,  «часть  и 

целое».  Сборка  модели  Робота-танцора.  Экспериментирование  с  настройками  времени, 
чтобы  синхронизировать  движение  ног  с  миганием  индикатора  на  Хабе.  Добавление 
движений  для  рук  Робота-танцора.  Добавление  звукового  ритма.  Программирование  на 
движение с регулярными интервалами. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.

7. Изучение подъемных механизмов и перемещений объек-тов.
7.1. Подъемные механизмы.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Подъемные  механизмы в  жизни.  Обсуждение  с 

учащимися  результатов  испытаний.  Конструирование  подъемного  механизма.  Запуск 
программы,  чтобы  понять,  как  работают  подъемные  механизмы.  Захват  предметов 
одинакового  веса,  но  разного размера  (Испытание  № 1).  Подъем предметов одинакового 
размера,  но  разного  веса  (Испытание  № 2).  Внесение  результатов  испытаний в  таблицу. 
Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.

7.2.  Конструирование  собственного  робота  для  перемещения  объектов  и  написание 
программы.

Объяснение целей и задач занятия.  Сборка и программирование модели «Вилочный 
погрузчик». Разработка простейшей программы для модели. Изменение программы работы 
готовой  модели.  Сборка  модели  с  использованием  инструкции  по  сборке,  набор  на 
компьютере  программы,  подключение  модели  к  компьютеру  и  запуск  программы. 
Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.

8. Учебные соревнования.
8.1. Учебное соревнование: Игры с предметами.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Обсуждение,  как  можно  использовать  датчик 

расстояния для измерения дистанции. Обсуждение соревнований роботов и возможностей 
научить их отыскивать и перемещать предметы. Знакомство с положением о соревнованиях. 
Сборка Тренировочной приводной платформы,  манипулятора,  флажка и  куба.  Испытание 
двух  подпрограмм для  остановки  Приводной  платформы перед  флажком,  чтобы решить, 
какая из них эффективнее.  Добавление нескольких программных блоков,  чтобы опустить 
манипулятор Приводной платформы ниже, захватить куб и поставить его на расстоянии по 
меньшей мере 30 см от флажка. Эстафетная гонка. Взаимооценка, самооценка. 

9. Творческие проекты..
Объяснение целей и задач занятия. Распределение на группы (смена состава групп). 

Работа  над  творческим  проектом:  Сборка  робота.  Создание  программы.  Создание 
презентации.  Тестирование  готового  продукта.  Доработка.  Презентация  работы. 
Взаимооценка, самооценка. Рефлексия.

10. Заключительное занятие. Подводим итоги.
Конструирование робототехнических проектов. Построение пояснительных моделей и 

проектных  решений.  Разработка  собственной  модели  с  учётом  особенностей  формы  и 
назначения  проекта.  Оценка  результатов  изготовленных  моделей.  Документирование  и 
демонстрация  работоспособности  моделей.  Использование  панели  инструментов  при 
программировании. Исследование в виде табличных или графических результатов и выбор 
настроек. Формы и виды контроля: Защита итогового творческого проекта.



ТЕМАТИЧЕСКОЕ ПЛАНИРОВАНИЕ

№ Название разделов и тем программы Количество 
часов

Раздел 1. Вводное занятие
1.1 «Робототехника,  конструктор КЛИК, КПМИС, манипулятор DOBOT 

Magician ».
1

Итого по разделу 1
Раздел 2. Изучение состава конструктора КЛИК.
2.1. Конструктор КЛИК и его программное обеспечение. 1
2.2. Основные компоненты конструктора КЛИК. 1

2.3. Сборка робота на свободную тему. Демонстрация. 2
Итого по разделу 4
Раздел 3. Изучение моторов и датчиков.
3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами. 2
3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния. 1

3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета. 1
Итого по разделу 4
Раздел 4. Конструирование робота.

4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по инструкции. 1
4.2. Конструирование простого робота по инструкции. 2
4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции. 2
4.4. Конструирование робота-тележки. 2

Итого по разделу 7
Раздел 5. Создание простых программ через меню контроллера.

5.1. Понятие «программа», «алгоритм». Написание простейших программ для 
робота по инструкции.

1

5.2. Написание программ для движения робота через меню контроллера. 2
Итого по разделу 3
Раздел 6. Знакомство со средой программирования КЛИК.
6.1. Понятие «среда программирования», «логические блоки». 2
6.2. Интерфейс среды программирования КЛИК и работа с ней. 2
6.3. Написание программ для движения робота по образцу. Запуск и отладка 

программ.
2

Итого по разделу 6
Раздел 7. Изучение подъемных механизмов и перемещений объектов.
7.1. Подъемные механизмы. 2
7.2. Конструирование собственного робота для перемещения объектов и 

написание программы.
3

Итого по разделу 5
Раздел 8. Учебные соревнования.
8.1. Учебное соревнование: Игры с предметами. 1

Итого по разделу 1
Раздел 9. Творческие проекты.



9.1 Творческие проекты. 2
Итого по разделу 2
Раздел 10. Заключительное занятие. Подведение итогов.

10.1 Заключительное занятие. Подведение итогов. 1
Итого по разделу 1
ОБЩЕЕ КОЛИЧЕСТВО ЧАСОВ ПО ПРОГРАММЕ 34

ПОУРОЧНОЕ ПЛАНИРОВАНИЕ

№ Название разделов и тем программы
Кол-во 
часов

Дата изучения

1 «Робототехника,  конструктор КЛИК, КПМИС, манипулятор 
DOBOT Magician ».

1
02.09.2025

2 Конструктор КЛИК и его программное обеспечение. 1 09.09.2025
3 Основные компоненты конструктора КЛИК. 1 16.09.2025
4 Сборка робота на свободную тему. Демонстрация. 1 23.09.2025
5 Сборка робота на свободную тему. Демонстрация. 1 30.09.2025
6 Изучение и сборка конструкций с моторами. 1 07.10.2025
7 Изучение и сборка конструкций с моторами. 1 14.10.2025
8 Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния. 1 21.10.2025
9 Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета. 1 07.11.2025
10 Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по 

инструкции.
1

14.11.2025

11 Конструирование простого робота по инструкции. 1 21.11.2025
12 Конструирование простого робота по инструкции. 1 28.11.2025
13 Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по 

инструкции.
1

05.12.2025

14 Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по 
инструкции.

1
12.12.2025

15 Конструирование робота-тележки. 1 19.12.2025
16 Конструирование робота-тележки. 1 26.12.2025
17 Понятие «программа», «алгоритм». Написание простейших 

программ для робота по инструкции.
1

09.01.2026

18 Написание программ для движения робота через меню 
контроллера.

1
16.01.2026

19 Написание программ для движения робота через меню 
контроллера.

1
23.01.2026

20 Понятие «среда программирования», «логические блоки». 1 30.01.2026
21 Понятие «среда программирования», «логические блоки». 1 06.02.2026
22 Интерфейс среды программирования КЛИК и работа с ней. 1 13.02.2026
23 Интерфейс среды программирования КЛИК и работа с ней. 1 20.02.2026
24 Написание программ для движения робота по образцу. Запуск и 

отладка программ.
1

27.02.2026

25 Написание программ для движения робота по образцу. Запуск и 1 06.03.2026



отладка программ.
26 Подъемные механизмы. 1 13.03.2026
27 Подъемные механизмы. 1 20.03.2026
28 Конструирование собственного робота для перемещения объектов 

и написание программы.
1

27.03.2026

29 Конструирование собственного робота для перемещения объектов 
и написание программы.

1
10.04.2026

30 Конструирование собственного робота для перемещения объектов 
и написание программы.

1
17.04.2026

31 Учебное соревнование: Игры с предметами. 1 24.04.2026
32 Творческие проекты. 1 05.05.2026
33 Творческие проекты. 1 12.05.2026
34 Заключительное занятие. Подведение итогов. 1 19.05.2026
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